T ] 3 T i} T 3 T 3 S i
W2 $
INE]
F
2 )4
13
14
L2 13 PE
1 x Q
i
INERE
MANUAL AUTOMATICO o HR
1
t 4
LRI
2 4 |6
ALTAROTAGAOK2  ALTAROTAGAO K3
BAIXA ROTAGAO K.
K1 2
ut v |wi|ee
Dah
M
w5 P
Uz |w2
Data Nome Assinaturas. Entidade Tidlo Data N
Desenhado
Arquivo
Verificado . -
T 3 i) T 3 T 3 T




PROJETO TORRE

Diagrama Realista do Circuito de Forca

Fonte com 1 terminal(is) sem ligacao identificada; consultar pendéncias.
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Fonte: PROJETO TORRE.cad | 3fd1d64dd5e0

llustrac&o didatica. Bornes do CAD sobrepostos as fotos; validar modelo e funcionamento antes da montagem.



PROJETO TORRE

Diagrama Realista do Circuito de Comando

Fonte com 1 terminal(is) sem ligacao identificada; consultar pendencias.
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llustracdo didatica. Bornes do CAD sobrepostos as fotos; validar modelo e funcionamento antes da montagem.




