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DIAGRAMA MOTOR DAHLANDER

Diagrama Realista do Circuito de Forca
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llustrac&o didatica. Bornes do CAD sobrepostos as fotos; validar modelo e funcionamento antes da montagem.



DIAGRAMA MOTOR DAHLANDER

Diagrama Realista do Circuito de Comando

fl

(ON) Z~¢ L

—— c0L33evZ
:-u'a:-.'q;g
JeppRUPS
i
[t o

YEMNOFE
SLOV

S8rFIE0
1-5-/F609031

L

=
N

-S0O

Botao desliga

< IER L Tk
A9pRLYdS

h —

-S1

Botao liga

A2
@4 %—“ '

-K3

Contator

Fonte: DIAGRAMA MOTOR DAHLANDER.cad | 19ec7eledfal

Ref. 08 Ref. 09

F

Protecéao bipolar

I
N
iy
=
o

>

0

m o
R -
S

SLOV

-S2

Botao desliga

13 w11 me

-K2

Contator

130 NO 21 mC Al

LC1DOg

L

=
T

J
I
MO 22 NC :

@

Q1

Vista do auxiliar NA

llustracao didatica. Bornes do CAD sobrepostos as fotos; validar modelo e funcionamento antes da montagem.
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